Somati

system s.r.o.

Ovladani FSTronic IRC-FI

pro pohon posuvnych (pripadné vysuvnych
s protizavazim) pozarnich vrat se systémem
zalohovani

Seznam dokumentace: Provedeni STANDARD
1. NaPAJECT SIt i 2
A 1 €01V <o =)o 2
3. Uvedeni do provozu a nastaveni.......cccceeeeeeeeeeeeeeeeeeennn. 4
4.  Pripojeni dalSich externich prvkl ........cccovvveeeeeeeeinnns 11
5. Popis ovladani @ SVOrkOVNIC.........uuuuuurummunnnnnnnnnnnnnnnnnns 13
6.  Pocitadlo stavu cykll vrat na ovladacim panelu........... 24
7. Hlaseni stavll na funkénim displeji......ccceeeeeeeeeeeeeeennnn. 25
8.  Hlaseni chyb na frekvencnim ménici ...........cceeeeeeennn. 28
9. SVOIrKOVNICE...cceveueiieeeenieeeeeeee e e eeee e e e e e e e rnna e eees 28
10. OVIAdaci Pan€l.....ccccevvveeiieieie e 30
11. Pravideln,é pre\,/entivnl' ProhlidKy .........cveunnmnnnnnnnnnnnnns 32 Provedeni COMPACT
12. Obvodova schemata.........cceeviiiniiiiriiiiereer e 33

Manual pro verzi: IRC-FIv1_0




1. Rozmérové a elektrické udaje

Rozméry:
Hmotnost:

Montaz:
Pripojeni:

Napét'ova soustava:
Vstupni jisténi:

Napajeci proud jednotky:

Ovladaci napéti:

Vystupni napajeni pro periferie:

Vystupni napéti brzdy motoru:
Vystupni napéti pro motor:
Ridici vstupy:

Akumulatory:

Jisténi akumulator(:

Provozni teplota:

Vihkost vzduchu:

Stupen kryti:

Ovladaci napéti:

Vystupni napéti pro motor:
Stupen kryti:

400 x 400 x 210 mm (S x v x h)
23 kg (bez baterii 18kg)

svisle na sténu

privody a vyvody silovych a ovladacich obvodU jsou
pres prlchodky PG na spodni strané rozvadéce

1-N-PE, 50 Hz, 1 x 230 V, TN-S

viz tabulka rozpis provedeni dle velikosti ménice

! v pripadé pouziti proudového chranice nesmi
byt jeho citlivost nizsi nez 100mA !!

0,3A bez vnéjsi zatéze a bez pripojenych baterii
0,6A bez vnéjsi zatéze a pfi nabijeni akumulatord
Proud pod zatéZi dle velikosti ménice viz. tab

24 VDC

max.24 VDC/1,2A — max vystup jednotlivych vystupl
viz popis vystupl — soucet nesmi prekrocit max. 1,2A
103 VDC/0,3A

0+125 Hz, 3 x 0+230 VAC

24V/10mA pro bezpotencialni kontakty

vnitfni — 2ks 12V/7-10Ah

pridavné vnéjsi — az 3sady 2ks 12V/7-10Ah
keramicka pojistka 10x38 gG v odpojovaci
trubickova pojistka F6,3A ve zdroji SCP-35-24
+10°C az +35°C. pri teplotach nad +25°C a pod
+15°C klesa zivotnost akumulatoru.

Vyjimecné mize byt provozovano pfi nizSich
teplotach do -5°C za predpokladu trvalého pripojeni
na napajeni které zajistuje otapéni obvodl

max 93% bez kondenzace

IP 54

24 VDC

0+50 Hz, 3 x 0+230 VAC

IP 54

Ochrana pred Urazem elektrickym proudem je provedena dle CSN 33 2000-4-41 samodinnym
odpojenim vadné Casti od zdroje a dopliujicim pospojovanim.

2. Provedeni

Projekt FSTronic IRC-FI feSi ovladani pohonu posuvnych vrat (pfipadné vysuvnych vrat
vyvazenych protizavazim) pfi pouZiti asynchronnich motor( typu (napf. EPO) se systémem

zalozniho zdroje.

Napajeni ovladani je zalohovano z baterii, které zajiStuji uzavieni vrat (pripadné otevreni
vrat) pfi vypadku napajeni prostrednictvim specialniho zalozniho systému a frekvencniho
meénice. V pripadé vypadku napajeni zlstavaji vrata v pozici, ve které doslo k vypadku az po

www.somati-system.cz



http://www.somati-system.cz/

dobu nastavenou v parametru 8" (0-30 minut), nejdéle vSak do doby kritického vybiti baterii.
Uzavreni nastane, pokud neni obnoveno napajeni ze sité a poklesne-li napéti na baterii pod
prahovou mez 22,0 V.

Ovladani FSTronic IRC-FI je vyrabéno v nékolika vykonovych verzich dle prislusného typu
motoru a jemu odpovidajici velikosti frekvenéniho ménice:

FSTronic IRC-FI STANDARD:

Rozpis provedeni Ustieden FSTronic IRC-FI STANDARD s bateriemi v rozvadéci

Rada

s integrovanym filtrem

2A aA
Typ FSTronic IRC-FI 2A STANDARD FSTronic IRC-FI 4A STANDARD
FSTronicu
Vstupni LTNB10 - 10A LTNB10 — 10A
jisteni
LV e CIPR-GA50CB002EBAA-BAAASA CIPR-GA50CB004EBAA-BAAASA
Yaskava

s integrovanym filtrem

PFisluéné motory

EPO 120W

EPO 250W

EPO 180W

EPO 350W

Modelova rada FSTronic IRC-FI ze zakladniho modelu FSTronic DES-FI a liSi se vnitfnim programem,
ktery je modifikovan pro ovladani posuvnych vrat.

FSTronic IRC-FI COMPACT:

Rozpis provedeni Ustfeden FSTronic IRC-FI COMPACT s bateriemi v rozvadéci

Rada

s integrovanym filtrem

2A aA
Typ FSTronic IRC-FI 2A COMPACT FSTronic IRC-FI 4A COMPACT
FSTronicu
L ] LTNB10 - 10A LTNB10 — 10A
jisteni
L L=l CIPR-GA50CB002EBAA-BAAASA CIPR-GA50CBO04EBAA-BAAASA
Yaskava

s integrovanym filtrem

Prislusné motory

EPO 120W

EPO 250W

EPO 180W

EPO 350W

FSTronic IRC-FI je moZno dodat v provedeni COMPACT, toto provedeni se od zakladniho lisi pouze
rozsahem standardniho vybaveni — provedeni COMPACT neobsahuje zamek klavesnice na ovladacim

panelu.
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3. Uvedeni do provozu a nastaveni

Ridici jednotka pohonu je prednastavena parametrem ,r* na typ motoru, se kterym
je dodavana, nebo na nejslabsi motor. Ridici jednotka zapisuje a stale kontroluje spravnost
nastaveni parametr{ frekvencniho ménice. Pro spravnou funkci musi byt instalovana jednotka
prislusné rady motoru nebo jednotka rady vyssi.

Po zapojeni vnéjsich ovladacich prvkd (ovladacu a koncovych spinacll) jiz pohon vyzadUJe
pouze kontrolu funkce. Dbejte zvySené opatrnosti funkcnost| koncovych spinacd.
Jejich nespravné nastaveni nebo elektrické zapojeni mlze mit za nasledek poskozeni
mechaniky vrat. Pfi prvnim uvedeni do provozu musi byt dokoncena kompletni mechanicka
Cast montaze vrat, aby nemohlo dojit k mechanickému poskozeni vrat pri spusténi motoru.
Pred prvnim spusténim pripojte pouze:

1. Kabel FSTronic IRC-FI

- napajeni motoru - svorkovnice X4 svorky 1, 2, 3, S, PE (obrazek 1.1)

o svorka 1 (faze motoru) - kabel motoru oznacen XM/U (pfipadné 1)

o svorka 2 (faze motoru) — kabel motoru oznacen XM/V (pripadné 2)

o svorka 3 (faze motoru) — kabel motoru oznacen XM/W (pripadné 3)
pozn. - prohozenim fazi motoru zméni smysl otaceni — viz bod 3.1.1
nastaveni sméru pohybu

o svorka S (stinéni kabelu motoru) — Sedy kabel motoru bez oznaceni

o svorka MPE (zemnéni) — kabel motoru zelenozluty

- komunikacni kabel snimace polohy IRC - koncové spinace — svorkovnice X4
svorky 4, 5, 6, 7, 8 (obrazek 1.2)

o svorka 4 (stinéni kabelu snimace) — Sedy kabel bez oznaceni

o svorky 5 a 8 (napajeni snimace 24V)
= svorka 5 (0V) — kabel snimace oznacen X1/3 (pfipadné 5)
= svorka 8 (+24V) — kabel snimace oznacen X1/4 (pripadné 8)
pozn. — nutno dodrzet polaritu napajeni snimace

o svorky 6 a 7 (vystupni signal snimace)
= svorka 6 — kabel snimace oznacen X1/1 (pripadné 6)
= svorka 7 — kabel snimace oznacen X1/2 (pripadné 7)
pozn. — vystupni signdly snimace mozno prohodit, timto se dojde ke zméné
sméru a musi byt znovu nastaven/potvrzen smér pohybu viz. bod 3.1.1
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2. Napajeci kabel — svorkovnice X4 svorky L, N, PE

I Nutno pripojit vSechny vodice véetné zemnéni.
e Bez pourziti zemniciho vodice (PE) hrozi poskozeni zafizeni.

Po pripojeni rozvadéce k siti Ize pripojit baterie vlozenim
pojistky do odpojovace viz bod 3.7

3. Propojit svorky EPS — fire contact (X2:+ a X:10) defaultné
nastaveno jako vstup NC kontakt — mozno zménit parametrem[
(defaultni nastaveni pri rozpojeném kontaktu vrata stale v
poplachu). Originalné dodano s propojkou “fire contact”.

4. Svorky ,padova brzda™ (X1:13 a X1:14)
Pro verzi IRC-FI je tento vstup vyuzit pro blokaci motoru
v zavrené pozici. Vstup je NO, pokud se v zaviené pozici sepne
pak blokuje motor — vyuzito pro vstup indukéniho cidla
hakového zamku vrat.
Ve verzi IRC-FI - Svorky nepropojovat

Poznamka:
U provedeni COMPACT neni kli¢ rozvadéce soucasti standardniho vybaveni.

Lze dodatecné dovybavit.
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6. Externi baterie (volitelné prislusenstvi), doporuceny jsou pouze originalni
akumulatorty - 24V (2x12V) s vlastnim jisténim

7. Osazeni pojistky baterii. Pojistka je dodana s rozvadécem, ale neni osazena
v odpojovaci. Je prilepena na viku rozvadéce (trubickova pojistka 10x38
gG32A)

Nepripojujte zadné externi ovladace ani jina zarizeni pred nastavenim
koncovych spinacii. Mohlo by dojit ke spusténi automatického chodu,
ktery pfFi nenastavenych koncovych spinacich neni omezen.

Poradi zapinani:

Zapojit sit’ sepnutim jisti¢e a poté pripojit baterie (viz bod 7).
Poradi vypinani:

Nejprve odpojit baterii a poté vypnout sit'.

www.somati-system.cz
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3.1.Nastaveni koncovych snimaci IRC

(inkrementalni)

Nejprve zkontrolujte nastaveni parametru ,r*, zda odpovida pouzitému motoru.

Pokud byla jiz ustredna pouzita v minulosti tak doporucujeme provést kompletni
restet Ustfedny vyvolanim funkce |[E = Sk |viz popis v bodé 3.2

Po zapnuti napajeni Ustredny, ktera byla jiz v minulosti nastavena dojde vzd

k pokusu vyhledat referencni polohu. Na displeji se objevi signalizace Ze
nebyla provedena reference (reference = vyhledani koncového bodu kde se nuluje
snimac IRC, defaultné je referencni bod nastaven v zavrené pozici)

, v . .. . v s [t vs v 1 v v . v
Nasledne se na displeji objevi hIasenl pripadne coz 0znacuje ze
vrata hledaji referencni bod (r_CL = referencovani na pozi‘ﬁvreno, r OP
referencovani na pozici otevreno, viz nastaveni parametru |~

Hledani referenéni pozice probiha snizenou rychlosti viz nastaveni parametru |-

Pri hledani reference v okamziku dosazeni dorazu (koncové pozice) dojde k pretizeni
pohonu a po uplynuti doby nastavené parametrem vyhodnoti jako dosazeni
referencniho bodu a vynuluje snimac polohy. K nechténému vyhodnoceni koncové
polohy miZe dojit pokud se motor pietizi pfi hledani reference kdyz neni volny
pohyb vrat — zkontrolujte mechaniku vrat.

Pokud byla v minulosti Ustfedna spravné nastavena a nezménila se mechanika vrat
tak po vyhledani reference (zreferencovani) je pohon pripraven k pouzivani

V prlibéhu referencovani je mozno tento proces prerusit a provést nové nastaveni
postupujte dale podle bodu 3.1.1

3.1.1. Nastaveni sméru pohybu

1. 2.

press 9s press 3s

= l_‘fn‘f.$

press 5s

smer ulozen

Nastaveni je mozno provést bud’ ze stavu STOP, nebo z pohybu pfi referencovani

1)

Stisknout a trvale drzet tlacitko tocitka, po cca 9 sekundach prejde do nastaveni
sméru, na displeji se zobrazi ,, dir” "

,.«':-Eﬁ,‘,b .
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DrZenim tlacitka tocitka se nejprve po 4 sekundach zobrazi ,Par" nutno tocitko stale
drzet, az se na displeji zobrazi:

a) ,dir_ " — pokud dvé vodorovné cCarky sviti, byl jiz v minulosti smér nastaven

by , dir” " — pokud dvé vodorovné blikaji, smér jesté nebyl nikdy nastaven

2) Nasledné stisknout tlacitko klavesnice otevrit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena
klicovym vypinacem). Pokud pohyb trva déle jak 3 sekundy, zacnou tfi vodorovné
segmenty na displeji rolovat ve sméru urceném klavesnici. Po uvolnéni tlacitka sméru
pohybu blikaji vSechny tfi vodorovné segmenty:

+ pokud je skutecny smér pohybu opacny, je nutno prehodit 2 fazové vodice kabelu
k motoru a bod 2) nastaveni sméru pohybu zopakovat.

« pokud smér pohybu souhlasi, je mozné provést jeho ulozeni. Ulozeni se provede
stiskem tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu 5 sekund.

Po ulozeni sméru pohybu (drzenim STOP na klavesnici po dobu 5 sekund) automaticky
prejdete na nastaveni koncovych poloh.

Nastaveni sméru (,dir") je mozno preskocit stiskem tlacitka tocitka — prejde do nastaveni
koncovych poloh. Funkci ,dir* je mozno vyuzit k ru¢nimu pohybu vrat v nouzovych situacich
- jen pro servis (napriklad pri prejeti mimo rozsah koncovych poloh nebo pfi aktivaci
bezpecnostnich koncovych spinaci).

3.1.2. Nastaveni koncové polohy ,otevieno"

press 5s

horni poloha
uloZzena

End] =>

1) Do nastaveni se dostaneme z nastaveni sméru automaticky po ulozeni sméru
nebo stiskem tlacitka tocitka, kdy se na displeji zobrazi:

a) ,End ™" — pokud horni ¢arka sviti, byla jiz v minulosti poloha nastavena
b) ,End ™" — pokud horni ¢arka blika, poloha jesté nebyla nikdy nastavena

2) Nasledné stisknout tlacitko klavesnice otevfit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena
klicovym vypinaem) a napozicovat vrata do polohy, kde chceme nastavit koncovou
polohu otevreno:

« Pokud pozice vrat odpovida pozadované poloze, je mozné provést jeji ulozeni.

UloZeni se provede stisknutim tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu 5 sekund.
+ Po ulozeni koncové polohy otevieno (drzenim STOP na klavesnici po dobu 5

sekund) automaticky prejde na nastaveni mezipolohy.

+ Nastaveni koncové polohy otevieno (pokud jiz byla v minulosti nastavena) je mozno
preskodit stisknutim tlacitka tocitka — prejde na nastaveni mezipolohy.

. ST
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3.1.3. Nastaveni mezipolohy

press press 5s

mezipoloha
uloZena

1) Do nastaveni se dostaneme z nastaveni polohy otevieno po ulozeni polohy otevieno
nebo stiskem tlacitka tocitka, kdy se na displeji zobrazi:

a) ,End-" - pokud prostredni Carka sviti, byla jiz v minulosti poloha nastavena
b) ,End-" — pokud prostfedni ¢arka blika, poloha jesté nebyla nikdy nastavena

2)  Nasledné stisknout tlacitko klavesnice otevrit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena
klicovym vypinaCem) a napozicovat vrata do polohy, kde chceme nastavit mezipolohu.

+ Pokud pozice vrat odpovida pozadované poloze, je mozné provést jeji ulozeni. Ulozeni
se provede stisknutim tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu 5 sekund.

+ Po uloZeni mezipolohy (drzenim STOP na klavesnici po dobu 5 sekund) automaticky
prejde na nastaveni koncové polohy zavreno.

+ Nastaveni mezipolohy je mozno preskocit stisknutim tlacitka tocitka — prejde na nastaveni
koncové polohy zavieno. Mezipolohu JE NOTNO NASTAVIT pro standardni
zprovozneéni vrat, mezipoloha je vyuZivana pro dodatecné funkce (napf. emergency
open) a pro kontrolu spravné funkce celého systému.

3.1.4. Nastaveni koncové polohy zavireno

press press 5s

poloha zavieno
ulozena

L
2
o
)

1) Do nastaveni se dostaneme z nastaveni mezipolohy po uloZeni mezipolohy nebo stiskem
tlacitka tocitka, kdy se na displeji zobrazi:

a) ,End _"“ — pokud dolni ¢arka sviti, byla jiz v minulosti poloha nastavena
b) ,End _“ — pokud dolni ¢arka blika, poloha jesté nebyla nikdy nastavena

2) Nasledné stisknout tlacitko klavesnice otevrit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena
klicovym vypinaCem) a napozicovat vrata do polohy, kde chceme nastavit koncovou
polohu zavreno.

,.«':-Eﬁ,‘,b .
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+ Pokud pozice vrat odpovida poZzadované poloze, je mozné provést jeji uloZeni.
UloZeni se provede stisknutim tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu
5 sekund.

+ Po uloZeni koncové polohy zavieno (drzenim STOP na klavesnici po dobu 5 sekund)
automaticky prejde na nastaveni kalibrace Casu otevreni.

+ Nastaveni koncové polohy zavieno je mozno preskodit stisknutim tlacitka tocitka —
prejde na nastaveni kalibrace casu otevreni.

Pro konecné zprovoznéni je nutno provést kalibraci doby chodu vrat. Tato funkce je bezpecnosti
a je nutno ji provést, jinak vrata nebudou pripravena ke standardnimu ovladani.

3.1.5. Kalibrace ¢asu a momentu (max. sily motoru)

Kalibrace Casu a momentu je nezbytny Ukon pro kompletni zprovoznéni vrat. Pokud neni tato
funkce spravné provedena, bude zobrazovana chyba EEEF], Cili chyba doby Casu pohybu a
nebo chyba maximalniho momentu Tato funkce je bezpe€nostni a slouzi pro kontrolu
doby pohybu a maximalniho momentu béhem provozu.

Pri kalibraci dojde ke zméreni maximalni doby chodu mezi koncovymi polohami a také ke
zméreni maximalniho momentu pfi pohybu vrat — tento maximalni moment mlze byt
v préib&hu standardniho pohybu vrat prekro¢en o hodnotu nastavenou parametrem [al |,
tim se zvysi necitlivost pfi narazu na prekazku. Doba po, kterou mlze dojit k prekroCeni
maximélniho momentu se nastavuje v parametrech[-H a [Fh .

press press

C | A | £ [T =
O

) \/
//,\
Postup kalibrace: -

Je nutno mit nastaveny polohy otevieno, mezipoloha, zavieno.

|
o
o

o

—
~

Na displeji se zobrazi ,CL". Stiskem tlacitka klavesnice ,Zavfit" napozicovat polohu
zavreno (poloha zavreno musi byt nastavena). V pozici zavreno se pohon zastavi
a na displeji se zobrazi ,t OP".

N
~

Stiskem tlacitka otevrit na klavesnici a jeho neprerusenym drzenim napozicovat polohu
otevreno (poloha otevfeno musi byt nastavena). V poloze otevreno pohon zastavi
a rozvadec prejde do normalni Cinnosti, nastavovani smeru a poloh je uspesne ukonceno.

Pokud je stisk/drzeni tlacitka klavesnice preruseno pred dosazenim polohy otevieno, prechazi
automaticky do bodu 1) a je nutno proces kalibrace opakovat, tzn. vratit se do polohy zavieno
a zopakovat kalibraci.

Pozn.: Jestli-ze se opakované nepodari dokoncit cyklus kalibrace ¢asu, doslo pravdépodobné
k nedotazeni do koncové polohy. Nutno zkontrolovat parametry motoru viz tabulka
u parametru “r”, nebo mize byt vadny snimac polohy motoru - v tomto pfipadé kontaktujte
servis.

Kalibraci je mozno ukoncit stiskem tlacitka tocitka - dlisledkem toho je, Ze neni provedena
kalibrace Casu a jednotka nemUZe automaticky fungovat.

. ST
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3.2.Kompletni reset Ustredny

V pripadé nutnosti mozno udélat kompletni reset (napf. pri pouziti na jiném zarizeni).
Vymaze koncové polohy, kalibracni dobu ¢asu, vSe uvede do zakladniho defaultu a parametr
motoru nastavi na nejmensi motor r=1

Vymazani je mozno jen ze stavu ,Stop", na displeji musi byt zobrazeno

I
I'l"
o

Stisknout a drzet tlacitko tocitka, po cca 20 s prejde do volby mazani,
na displeji se zobrazi ,ErSt". Pro skute¢né vymazani se musi volba
potvrdit.

-5k

a)  Pokud stiskneme tlacitko tocitka, vraci se do stavu stop bez vymazani.
b)  Otocenim tocitka zobrazit na displeji , YES" a stiskem tlacitka tocitka dojde k vymazani
a prechodu do stavu ,Stop".

¢  Otocenim tocitka zobrazit na displeji ,ESC" a stiskem tlacitka tocitka dojde k navratu
do stavu ,Stop" bez vymazani.

4. Pripojeni dalSich externich prvki

Po odzkousSeni nastaveni koncovych poloh (IRC) je mozno pokracovat v pripojeni ostatnich
externich prvkd.

Ovladaci Ustfedna FSTronic IRC-FI je standardné vybavena klavesnici s tlaCitky ,Otevrit"
a ,Zavrit", kterymi je mozno vrata ovladat v rezimu ,,Mrtvy muz". Pro automaticky chod (spusténi
jednim stisknutim) smérem otevfit je nutné propojit svorky X2:+ a X2:3 propojkou nebo
bezpecnostnim prvkem. V pripadé, Ze je kFidlo strukturované ¢i jeho povrch neni hladky (lze jim
prostréit jakykoliv predmét apod.), je bezpodminecné nutné doplnit pro automaticky chod
bezpecnostni prvek ,horni infra".

Smérem zavrit se automaticky chod aktivuje pfipojenim optozavory ,dolni infra® na svorky X2:+
a X2:2 (,dolni infra“) nebo optické bezpecnosti listy OSE na svorky X2:G a X2:W a X2:B (POZOR
- bezpecnostni listu OSE nutno aktivovat viz 5.2.1 - DIP8). Dojde-li k rozpojeni optozavory pfi
zavirani vrat (pfipadné k vybaveni listou OSE nebo kontaktni liStou), vrata ucouvnou a zastavi
(viz nastaveni DIP6 a volby parametru ,4").

V pfipadé, Ze je ,dolni infra" rozpojena trvale (pripadné vybaveno lisStou OSE nebo kontaktni
liStou), Ize vrata zavrit v rezimu ,Mrtvy muZz®. Na otevirani vrat nema ,dolni infra" Zadny vliv.

Je mozno pripojit také bezpecnostni kontaktni listu systému s uzavienou smyckou odporem (8,2
kQ). Funkce je totozna jako pro listu OSE i ,dolni infra". Pokud neni kontaktni liSta pripojena,
musi byt na svorkach X2:39 a X2:40 pripojen odpor 8,2 kQ. Bez odporu nefunguje automaticky
chod.

Pri aktivaci tahového spinace (X2:8) se vrata oteviou do koncové polohy otevieno a zlstanou
v ni po dobu nastavenou v parametru ,6", poté se automaticky zavrou.

,.«':-Eﬁ,‘,b .
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Ovladacem Step-by-step (X2:7) Ize vrata otevirat i zavirat jednim tlacitkem. Pri stisknuti tlaCitka
se vrata oteviraji do koncové polohy nebo se po dalSim stisknuti zastavi. Pfi dalSim stisknuti
se vrata zaviraji do koncové polohy nebo se po dalSim stisknuti zastavi. Vrata Ize kdykoli zastavit
tlacitkem STOP.

Pri aktivaci EPS — rozpojeni kontaktu mezi X2:+ a X2:10 jsou vrata v poplachu = vrata ihned
zaviraji (neni-li nastaveno zpozdéni uzavirani — predblik) nebo oteviraji ve funkci “odvétrani”.

Pfi vypadku napdjeni vrata zlstanou v oteviené poloze dle nastaveni parametru ,8". Je-li
parametr, 8" nastaven na hodnotu ,-", fidi se kapacitou baterie a z{stanou v pozici maximalné
po dobu, dokud neklesne hodnota napéti na zalozni baterii pod prahovou mez 22 V (doba zavisi
na stavu a nabiti baterie). Poté se zaviou koncové polohy zaviranim jako pfi alarmovém stavu.
Béhem alarmového zavirani Ize vrata zastavit tlaitkem STOP. Vrata stoji, dokud je tlacitko
drzeno. ,Dolni infra"“ nebo opticka bezpecnosti lista OSE zavirani pouze zastavi bez couvnuti. Je-
li ,dolni infra" nebo optickd bezpecnosti liSta OSE rozpojena déle nez doba nastavena
VvV parametru |___ (default 10 sekund), vrata se zacnou opét zavirat.

V pripadé, Ze jsou vrata zaviena alarmem (EPS, detektory..), je Ize nouzové otevrit do
mezipolohy tlacitkem Emergency open (X2:9). V mezipoloze (nastavitelné parametrem ,9%)
vrata zlistavaji po dobu nastavenou v parametru ,A", poté se zaviou jako pfi alarmovém stavu.
Pred timto nouzovym otevienim neni nastaven predblik. Funkce je aktivni pouze v pripadé, kdy
je pritomno napajeni ze sité 1 x 230 V nebo je-li spravné naddimenzovan zalozni zdroj a je
nastavena spravné hodnota parametru ,,O" (Ize zvolit maximalné 10 pokusl otevfieni, avSak
vykonani je zavislé na stavu nabiti akumulatoru a jeho dimenzovani).

Funkce upozornéni houkackou s majakem (predblik) aktivuje blikani a houkani majaku po dobu
nastavenou v parametru ,3" predtim, nez se vrata v normalnim rezimu za¢nou pohybovat. Pfi
pouZziti funkce ,Predblik" a ,Mrtvy muz" je nutné drZet trvale stisknuté tlacitko v pozadovaném
sméru pohybu vrat a vyckat do uplynuti nastavené doby predblikani, nez se vrata rozpohybuji
a presunou do pozadované polohy.

Veskeré jistici prvky v rozvadéci je mozné, po jejich vybaveni,
znovu zapnout pouze jednou. Dojde-li k jejich opétovnému vybaveni,
je jejich znovu zapnuti zakazano.

Pfi nedodrzeni postupli uvedenych v technické dokumentaci hrozi
ztrata zarucnich podminek.

Pri poruse je nutné nejprve odhalit pricinu poruchy, poruchu odstranit
a az po odstranéni poruchy je mozné znovu zapnout vybaveny
jistici prvek.

Do obvodi rozvadéce je zakazano zasahovat a ménit jejich zapojeni.
Pfi poruseni této podminky neni mozné uplatinovat zaruku na rozvadéc.

Rozvadéc nesmi otevrit osoba bez prislusného vzdélani a kvalifikace
podle vyhlasky 50/1978 min. §6.

www.somati-system.cz HPANS
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5. Popis ovladani a svorkovnic

5.1. Func

Svorkovnice funkci FUNC slouzi k vnitfnimu funkénimu
propojeni rozvadéce, uzivatel na této svorkovnici
zpravidla nic nepropojuje.

5.2. DIP switch

5.2.1 Popis funkci nastavovanych na DIP switch

DIP1 - aktivace signalizace dolni
infrazavory na indikacnich LED

DIP2 — aktivace signalizace horni
infrazavory na indikacnich LED

TSN o RO A B AN AN SO DS )

DIP3 — aktivace automatického zavreni po otevrenitlacitkem ,Otevrit" na klavesnici ovladaciho
panelu, tlacitko ,Otevrit" ma v pripadé aktivace totoznou funkci jako tahovy spinac,
tzn., ze se po nastaveném Case v parametru 6" automaticky uzavrou.

DIP4 — aktivace zkraceni doby automatického uzavreni po pretnuti optozavory. V pripadé
aktivace funkce a nainstalované optozavory se po priljezdu optozavorou vrata
okamzite uzavrou a necekaji na uplynuti casu nastaveného v parametru ,,6".

DIP5 — moznost volby, zda zdmek na ovladacim panelu uzamyka jen tlacitka na panelu
(Otevrit/Zavrit) nebo také veSkeré externi vstupy na svorkovnici (napf. dalkové
ovladani).

DIP6 - volba zplsobu reakce na naraz na prekazku pfi zavirani. Mozno zvolit, ze pfi narazu
na prekazku pouze ucouvne a zlstane stat. Nebo zvolit, Ze po narazu na prekazku
plné otevre a po uplynuti ¢asu nastaveného v parametru ,5" znovu zkousi zavrit (pocet
pokusl zavreni viz parametr ,4").

DIP7 — bez funkce

DIP8 - volba aktivace signalizace bezpecnostni listy OSE. V pfipadé, Ze neni pfipojena
bezpecnostni lista OSE, je nutno vyradit jeji signalizaci na panelu. Po pfipojeni listy
OSE se musi naopak jeji funkce aktivovat.

www.somati-system.cz
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5.2.2. Popis nastaveni funkci na DIP SWITCH

Pozice

1
2

3

signalizace dolni infra

signalizace horni infra

automaticka tlacitka
,oteviit" na panelu
zkraceni zavreni

po prijezdu optozavorou
zamykani externich
vstupl (impuls + tah)
detekce prekazky pfi
automat. zavreni

bez funkce

aktivace OSE

OFF
zapnuta

zapnuta

vypnuta

vypnuto

vypnuto

otevre Castecné

vypnuto

www.somati-system.cz
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5.3. Popis funkci funkcniho displeje

5.3.1. Ovladani menu funkcniho displeje

press 1x

' -'
-'
Ve

o
o
1

Pri 1x stisknuti tlacitka tocitka se zobrazi aktualni verze programu.

press 4s press 1x

o
i

e

LM
o
D

Popis nastaveni volitelnych parametr{l na displeji. Do nastaveni parametr(i se dostaneme
drzenim tlacitka tocitka a po 4 sekundach se zobrazi ,Par"

Press .lx zména parametru 1

na hodnotu 1
- o

(
» 1
otocenim zménite

na dalSi parametr

parametr 1 na hodnoté 0

-

- am

Po zobrazeni ,Par" stisknout tlacitko tocitka a zobrazi se jednotlivé parametry a jejich nastavena
hodnota.

Otacenim tocitka se zobrazuji jednotlivé parametry spolu s nastavenou hodnotou. Chceme-
li hodnotu zobrazeného parametru zménit, prepneme se do editacniho médu stiskem tlacitka
tocitka — hodnota parametru v editacnim modu blika. Hodnotu parametru ménime otacenim
tocitka. Po dosaZeni pozadované hodnoty uloZime nové nastavenou hodnotu stiskem tlacitka
tocitka. Nechceme-li hodnotu parametru ménit, opustime menu parametr(: otacenim tocitka
se dostaneme na volbu ,ESC" a stiskem tlacitka toCitka potvrdime opusténi menu.

T
LA -
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5.3.2. Parametry a jejich hodnoty

[ { Parametr - Majak (vystup X2:26, X2:27) [ 0
pri pohybu pri alarmu L :
e 0= ano, s predblikem ano s predblikem, po celou dobu alarmu
e 1= ne ano s predblikem, po celou dobu alarmu
. 2= ano, bez predbliku ano bez predbliku, pouze v pohybu
e 3= ne ano bez predbliku, pouze v pohybu
e 4= ne ano s predblikem, pouze v pohybu
[Z. Parametr — Cas predblikani alarm - N

b

Rozsah hodnot: 0—999 sekund 2 9
Pozn.: Pfipadné nastaveni zpozdéni alarmu je nutné provést podle normy EN 14637.
Default = 0

E Parametr — Cas predblikani v normalnim chodu 4 O
Ty

Rozsah hodnot: 0999 sekund 3 [ K]

Pozn.: Pri nastaveni parametru ,,1" Majak na hodnotu 1 cas predblikani bézi, pouze majak
neni aktivni).

Default = 0

E Parametr — pocet pokusi zavrit
Vycet hodnot: 9o
+ 0-10 pokust
+ ,-» = nekonecny pocet pokusd.
Pozn.: Dle nastaveni DIP6 jen couvne nebo otevie pIné.

i

Default = 0

5 Parametr — prodleva pokusii 5 i
zavrit Rozsah hodnot: 1-50 sekund L on
Default = 10

[, Parametr — ¢as automatického zavieni b
Cas, za ktery se zacne zavirat po otevreni tahovym spinacem. 5 (30
Rozsah hodnot: 3—-999 sekund
Default = 10

E_.__ Parametr — délka cuku (reversu) K <
Couvnuti pfi narazu na prekazku. 10

Rozsah hodnot: 1-10 sekund Default = 3

www.somati-system.cz
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E Parametr — doba vybiti AKU

A

C

Cas, po kterém uzavie vrata pri vypadku napajeni a drzeni na baterie.
Vycet hodnot:

« 1-30 minut

. -, = neridi se ¢asem, ale stavem baterie (dle stavu baterie a zatizeni).
Default = 10

O
::l.l

™
u

Parametr — Emergency Open Sirka otevreni g
Nastaveni Sirky automatického otevreni v poplachu g
nebo aktivace tlacitka Emergency open (vstup X2:+, X2:9). Vycet hodnot:

« 30-100 % Sirky vrat

. -, = dle nastaveni mezipolohy.

Pozn.: Pfi koncovych spinacich NES je mozno nastavit pouze ,-" a pozice se fidi
nastavenim mezipolohy.

Default = 50 %

2
-2

x|
-3

Parametr — Emergency Open doba

Cas, po ktery ¢ekd v nastavené poloze po aktivaci
tlacitka Emergency open.

Rozsah hodnot: 5-999 sekund

Default = 10 %

A D

-

Parametr — Permanent Open

Volba funkce vstupu tahového spinace (vstup X2:+, X2:8)
Vycet hodnot:

« 0 — bez Permanent open — standardni tahovy spinac.

« 1 — funkce Permanent open je aktivni. Pokud je vstup tahového spinace
sepnuty, pak kdykoli je moznost, otevie. Zavira pouze na alarm.

« 2 — funkce Permanent close
Default = 0

i

i
|

Parametr — Navrat po alarmu

Co se stane po zruseni alarmu. Vycet hodnot:
« 0 = po zruSeni alarmu, nedélej nic

1 = navrat do stavu pred alarmem

2 = po alarmu otevri

3 = po alarmu zavri

+ 4 = po zruSeni alarmu dokoncit cyklus zavreni/otevreni jakoby trval alarm - chova se
jako v alarmu dokud nedosahne pozice uzavreno/otevreno. Default = 0

L

Parametr — Pfebéh polohy zavieno

Slouzi k prebéhnuti koncové polohy zavieno pfi alarmu,
tj. mlZe uzaviit vrata az za koncovou polohu pfi
zavirani alarm — specialni aplikace.

Rozsah hodnot: 0—100 % z 6 % Sirky vrat, Default = 0

=}

,.«?-Bﬁ,‘,b .
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E Parametr — cas alarmu Smoke
Doba, po kterou zlstava v alarmu ,Smoke", =T
tzn. v pozici ¢astecné otevieno, nez opét uzavre. Vycet hodnot:
« 5-999 sekund
. -, = Cas bez
omezeni. Default = 10

T
L

E Parametr — délka otevreni pri aktivaci alarmu Smoke
Vycet hodnot:
+ 0-100% Sirky vrat
« ,~» = dle nastaveni mezipolohy.

Pozn.: Pi koncovych spinacich NES je mozno nastavit pouze ,-" a pozice se fidi
nastavenim mezipolohy.

Default = 50 %

T
-
g

[H Parametr — Nehlidej OSE / Lista 8K2 H 1
Délka drahy, od niz jiz neni hlidana bezpecnostni hrana OSE pred koncovou polohou,
aby se zamezilo nechténému otevirani pfi dorazeni do labyrintu
Rozsah hodnot: 1-100 % z 10 promile vysky vrat
Default = 30 %

E Parametr — korekce koncové polohy otevieno i

Rozsah hodnot: -99 — +99 % z 1 % vysky vrat

Default =0

E Parametr — korekce koncové polohy zavieno
Rozsah hodnot: -99 — +99 % z 1 % vysky vrat
Default =0

|

E_ Parametr — volba typu motoru pro spravné nastaveni frekvencniho ménice
Hodnotou zvolime typ motoru a jednotka zapiSe do frekvencniho ménice
prislusné parametry k danému motoru pro spravny a hladky chod pohonu.

(1
- i
Pozn.: rozvadéce FSTronic IRC-FI se dodavaji v 2 vykonovych velikostech
frekvencniho ménice a jeho vykon musi byt dostacuijici pro pouzity motor,

viz tabulka bod 2.

Hodnota ,r Motory Type enkodéru ‘|1’1‘(‘é|§1()i2e
1 EPO 120W IRC 2A
2 EPO 180W IRC 2A
3 EPO 250W IRC 4 A

www.somati-system.cz
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. , Vykon
Hodnota ,r Motory Type enkodeéru e

4 EPO 350W IRC 4 A

- individulni motor - = nastaveni parametrd podle manualniho

nastaveni ménice

Pozn.: POZOR, tuto hodnotu Ize pouzit
vyhradné po konzultaci s vyrobcem,
pouziva se pouze pro specialni aplikace mimo
standardni velikosti motor{. V tomto nastaveni
nehlida funkci brzdy motoru.

]

£

Parametr — pokus otevrit pomoci zalozniho zdroje
Rozsah hodnot: 0-10 pokust a nekone¢no ,—" pfi napajeni ze zalohy,
Default = 0

Tento parametr je platny pro verze FSTronic IRC-FI a je vyznamné zavisly na dimenzovani
hardwaru zalozniho zdroje s ohledem na velikost motoru a vrat.

Zalozni zdroj je vzdy primarné dimenzovan pouze na uzavreni vrat.

Pozn.: Nema vliv pfi nastaveni funkce odvétrani® = 1 {|.

Parametr — rychlost otevirani = !
Rozsah hodnot: 40-250 % |

Hodnota vyjadruje, kolik procent z maximalni hodnoty 50 Hz (primarné nastavené
na frekvencnim meénici) je nastaveno pro rychlost otevirani (100 % odpovida 50 Hz).

Default = 80 %

=
1
:

=
1

-'
—'
e

==
Vs

|

Parametr — rychlost zavirani L
Rozsah hodnot: 40-150 % |

Hodnota vyjadfuje, kolik procent z maximalni hodnoty 50 Hz (primarné nastavené
na frekvencnim ménici) je nastaveno pro rychlost zavirani (100 % odpovida 50 Hz).

Default = 80 %

Parametr — &as rozbéhu =
Rozsah hodnot: 10-50 (1-5 sekund) po 0,1s

Hodnota vyjadiuje délku rozbéhové rampy v sekundach (35 = 3,5 sekundy),
vysSi hodnota znamena pomalejsi a plynulejsi rozbéh motoru.

Default = zavisi na zvoleném motoru

Parametr — oblast dobéhu otevreno | i }':,l
Rozsah hodnot: 0-100

Hodnota délky drahy zpomaleni (dobéhu) pred koncovou polohou otevieno.
Default = zavisi na typu motoru

Parametr — oblast dobéhu zavreno - {':,|
Rozsah hodnot: 1-100

Hodnota délky drahy zpomaleni (dobéhu) pred koncovou polohou zavreno.

Default = zavisi na typu motoru

T
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|: Parametr — krizova fotoburnka ‘l {

Aplikuje se v pripadé vysuvnych vrat. UmoanJe nastavit funkci bezpecnostni fotobunky
(vstup X2:+,X2:2) pro krizové zapojeni. Mozno pouzit dvé fotoburiky s kFizicimi se paprsky
pod vraty. PFi zavirani se funkce fotobundk blokuje po dosazeni mezipolohy tak, aby je
neaktivovalo projizdéjici kridlo vrat. Nutno spravné nastavit mezipolohu. Pokud je tento
parametr nastaven na hodnotu 1, pak mezi dolni polohou a mezipolohou fotoburika
nereaguje (pouziti v dopravnikovych systémech).

Vycet hodnot:
e 0 = normal
« 1 = kfizova
fotobunka Default = 0

|: Parametr — rychlost pohybu p¥i alarmu ‘ﬁ 1

Hodnota vyjadruje, kolik procent z maximalni hodnoty 50 Hz (primarné nastavené
na frekvencnim ménici) je nastaveno pro rychlost pfi alarmu (100 % odpovida 50 Hz).

Jedna se o rychlost pohybu pfi vyvolani alarmu (EPS, slaba baterie, aj.), také rychlost
oteV|ran| z baterii. Snizovanim rychlosti je mozno dosahnout deI5|ho provozovani
pri chodu na baterie. Rozsah hodnot: 20—150 %,

Default = 40 %.

-‘l

E Parametr - servisni interval (pocet cykiti) -
servisni interval 0 - 50 po tisicich, 0=10 cykl{
Default = 3 (3000 cykl{)

E Parametr - potvrzeni dopravniku

volba chovani vstupu "SMOKE" (X2:43 a X2:44)
0 = normalni funkce “SMOKE”

1 = potvrzeni dopravniku - jen v pfipadé alarmu a soubéhu dob zpozd'ujicich uzavreni
je mozné aktivovanim tohoto vstupu uzavfit okamzité bez zohlednéni dob zpozd'ujicich
uzavreni. Urychleni uzavreni pokud dopravnik vyklidi prostor v predstihu

Default = 0

[L_ Parametr - prodleva prvniho zastaveni
prodleva prvniho zastaveni v alarmu na ose, 8k2 a dolni infra, 1 - 999s,
Default = 10

|: Parametr - prodleva opakovaného zastaveni
prodleva opakovaného zastaveni v alarmu na ose, 8k2 a dolni infra, 1 - 999s,
Default = 10

20 www.somati-system.cz



http://www.somati-system.cz/

L

1

=
—
'

Parametr - logika EPS (svorky vstup X2:10, X2:+)
0 = NC vstup rozpinaci

1 = NO vstup spinaci,

Default = 0

Logika relé 400/230V sit (svorky vystup X2:31, X2:32)
0 = sit’ je - sepnuto, sit’ neni - rozepnuto

1 = sit’ je - rozepnuto, sit’ neni- sepnuto

Default =0

Logika relé AKU (svorky vystup X2:31, X2:33)

0 = AKU nabité - sepnuto, AKU vybité - rozepnuto
1 = AKU nabité - rozepnuto, AKU vybité - sepnuto
Default = 0

Logika relé ERROR (svorky vystup X2:31, X2:34)

0 = ERROR je - sepnuto, ERROR neni - rozepnuto
1 = ERROR je - rozepnuto, ERROR neni - sepnuto
Default = 0

Logika relé ,padova brzda" (FB) (svorky vystup X2:31, X2:35)

0 = FB je sepnuta - sepnuta, FB je rozepnuta — rozepnuta
1 = FB je sepnuta - rozepnuta, FB je rozepnuta - sepnuta
Default = 0

Logika relé LS1 mezikoncak (svorky vystup X2:31, X2:36)

IRC — digitalni/inkrementalni koncové spinace

0 = od LS1 do otevreno - sepnuto, od zavreno do LS1 - rozepnuto
1 = od LS1 do otevreno - rozepnuto, od zavreno do LS1 - sepnuto

NES - mechanické koncové spinace (verze ATEX)

0 = na pozici LS1 - sepnuto, mimo pozici LS1 - rozepnuto
1 = na pozici LS1 - rozepnuto, mimo pozici LS1 - sepnuto
Default = 0

Logika relé kon. otevreno (svorky vystup X2:31, X2:37)

0 = na pozici - sepnuto, od zavreno do pozice - rozepnuto
1 = na pozici - rozepnuto, od zavreno do pozice - sepnuto
Default =0

www.somati-system.cz
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Logika relé kon. zavreno (svorky vystup X2:31, X2:38) i
0 = na pozici - sepnuto, od pozice do otevreno - rozepnuto

1 = na pozici - rozepnuto, od pozice do otevreno - sepnuto

Default = 0

PoZar/odvétrani
0 = Pozar

reaguje na alarm (EPS, detektory, smoke a vybity aku) tim, Ze zavre

1 = Odvétrani

reaguje na vznikly alarm (EPS a vstup X2:41, X2:42 - detektory, X2:43, X2:44
smoke je stejné jako v pozaru) tim, Ze vrata otevre. V pripadé alarmu vybiti AKU
od baterii neotevre.

Default = 0

Servis end - nastaveni co se stane po uplynuti limitu C
nastaveném v parametru - servisni interval cykly
nebo servisni interval Cas

0 = po dosazeni servisu blika
1 = po dosazeni servisu blika a prejde do totmanu

2 = po dosazeni servisu blika a prejde do totmanu, podrzenim tlacitka stop po dobu 3s
Ize prodlouzit standardni chovani o 500 cykld.

Default = 0

Servisni interval cas SE
Nastavuiji se pocty mésicl. Rozsah 3-60 mésicl.
Default = 12 mésicl (rok)

|.':—' Rychlost pohybu v ,dir"

Nastaveni rychlosti pohybu pfi nastavovani ve funkci “dir”

Procento z rychlosti otevirani nastavené parametrem “t”, rozsah 20-100 %
Default = 30 %

(hodnota rychlosti je cilené snizena na 30% z ddvodu, Ze v pohybu ,dir"
nezpomaluje a vrata pak maji tendenci narazet do koncovych poloh, v této
snizené rychlosti je také citlivéjsi nastaveni pozadované pozice bez ovlivnéni
dynamikou vrat)

Rychlost pri referencovani

Nastaveni rychlosti pohybu pfi hledani reference

Procento z rychlosti otevirani nastavené parametrem “t”, rozsah 20-50 %
Default = 20 %

REFERENCE

Nastaveni chovani pohonu v priibéhu referencovani
0 = referencuje do zavrené polohy, hlida infra

1 = referencuje do zavrené polohy, nehlida infra

2 = referencuje do otevrené polohy, hlida infra

3 = referencuje do otevrené polohy, nehlida infra
Default = 0
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Drzeni pohonu v zaviené pozici =
Nastaveni chovani pohonu v zavrene pozici

0 = nedéla nic

1 = v pripadé mechanického vytazeni ze zaviené polohy jde do protitahu a snazi se
opét zavrit

2 = v koncové poloze trvale jemné dotlaci do zaviena (frekvenci 3Hz), tato funkce se
aktivuje k otapéni motoru aby se nahrival olej v prevodovce, vyurziti v instalacich

s teplotou pod bodem mrazu

Drzeni pohonu v oteviené pozici [=] B n
Nastaveni chovani pohonu v oteviené pozici =
0 = nedéla nic

1 = v pripadé mechanického vytazeni z oteviené polohy jde do protitahu a snazi se opét
otevrit

2 = v koncové poloze trvale jemné dotlaci do oteviena (frekvenci 3Hz), tato funkce se
aktivuje k otapéni motoru aby se nahfival olej v prevodovce, vyuziti v instalacich

s teplotou pod bodem mrazu

Doba trvani pretizeni - rozbéh CAan
Rozsah hodnot: 1-50 (0,1-5 sekund) po 0,1s L
Nastaveni Casu po ktery je omezeno vyhodnoceni pretizeni pri rozbéhu.

Default = 30 (3 sekundy)

Doba trvani pretizeni — normalni chod ch 3

Rozsah hodnot: 1-10 (0,1-1 sekund) po 0,1s
Nastaveni ¢asu po ktery je omezeno vyhodnoceni pretizeni pfi chodu. ZvySenim hodnoty
je mozno omezit vyhodnoceni pretizeni tak aby nedochazelo k nevhodnému
vyhodnoceni pretizeni pri kratkodobém zvySeni odporu pfi pohybu vrat

Default = 3 (0,3 sekundy)

Pretizeni al
Rozsah hodnot: 1-10 (10-100%) po 10%

Nastaveni hodnoty povoleného prekroceni maximalniho momentu naméreného pfi
kalibraci ¢asu a momentu. ZvySenim hodnoty se zvySuje moment (sila) pohonu pred
vyhodnocenim pretizeni.

Default = 3 (30%)

e

Skluz — pFi rozbéhu pohonu SHH
Rozsah hodnot: 3—99%

Nastaveni skluzu asynchronniho motoru pfi rozbéhu (¢im je hodnota vyssi tim je motor
LtvrdSi* @ podava vyssi silu a nizsi citlivost na pretizeni)

Default = 70%

,.«':-Eﬁ,‘,b .
*"Q 9" www.somati-system.cz
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Skluz — pfi normalnim béhu pohonu R0
Rozsah hodnot: 3—99%

Nastaveni skluzu asynchronniho motoru pfi chodu pohonu (¢im je hodnota vyssi tim je
motor ,tvrdSi* a podava vyssi silu a nizsi citlivost na pretizeni)

Default = 30%

Pasmo necitlivosti pohonu i
Rozsah hodnot: 0-99 impuls(

Nastaveni pasma, kdy pohonu pfi rozbéhu nevyhodnocuje pretizeni a podava maximalni
vykon pro vytazeni z polohy zastaveni. Pouziti pri potrebé vytrZeni ze zavrené polohy,
kde mize dochazet k zablokovani zvySenym trenim.

Default = 0 impuls

Pasmo hlaseni koncové polohy otevieno -
vy oL,
Rozsah hodnot: 0—99% (procento z nastaveneé sirky pohybu)

Nastaveni pasma, kdy je hlasena koncova poloha otevieno na vystupnim relé svorky
X2:31, X2:37. Mozno posunout hlaseni z déivodu ovladani dalSich zafizeni.
Default = 2%

Pasmo hlaseni koncové polohy zavieno ol B
Rozsah hodnot: 0-99% (procento z nastavené Sitrky pohybu)

Nastaveni pasma, kdy je hlasena koncova poloha zavieno na vystupnim relé svorky
X2:31, X2:38. Mozno posunout hlaseni z ddvodu ovladani dalSich zafizeni.

Default = 2%

Maximalni napéti motoru vt 18

Rozsah hodnot: 5-23 (50 — 230V) po 10V

Nastaveni maximalniho vystupniho napéti motoru, ktery poda frekvencni ménic. Se
zvysuijici se hodnotou se zvysuje ,tvrdost" pohonu (¢im je hodnota vyssi tim je motor
LtvrdSi* @ podava vyssi silu a nizsi citlivost na pretizeni)

Default = 180V

Prechod do defaultnich parametri .ﬂ
Aktivaci “YES” se nastavi vée na defaultni hodnoty (viz vyse). FSr |

n II

Nezméni se parametr “r” a hodnoty nastavené “u”, “U”, “y”, “Y-otoené”, “h” a “P”

Pozn.: Defaultni hodnoty parametrl mohou byt jiné, nez uvadi popisy vyse, a to pro nékteré
typy motord. S kazdym prenastavenim parametru “r” (volba tvou motoru) se automaticky
zmeéni i hodnoty dalSich parametrd (.t" - rychlost otewranl, ,,u - rychlost zavirani,

LU" - ¢as rozbéhu, (obraceny y) - oblast dobéhu zavieno, ,y" - oblast dobéhu otevreno, h"-
rychlost pohybu prialarmu) na optlmalnl hodnoty pro prlslusny typ motoru. Tyto ,,automatlcke

hodnoty Ize nasledné individualné ménit, ale jak vyplyva z vySe uvedeného, budou prepsany,

bude-li opétovné nastaven parametr “r

A\Y Il
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6. Pocitadlo stavu cykli vrat na ovladacim panelu

Ovladani FSTronic ma zabudovanu vnitfni pamét, ze které je mozno zobrazit stav
uskutecnénych cykll vrat. Stav pocitadla je dodan po instalaci vrat vynulovany. Po vyméné
nékterych komponent( (napf. motor) nebo po celkové repasi mechaniky vrat je mozno stav
pocitadla vynulovat. Tuto operaci provadi pouze proskoleny servisni technik, ktery je k tomuto
ukonu opravnén (nutno zaznamenat do servisni knihy vrat).

6.1. Zobrazeni stavu pocitadla

Pokud jsou vrata ve stavu ,,Stop (to je v klidu), je mozno otacenim tocitka zobrazovat
jednotlivé hodnoty stavu cykll otacenim se zobrazi postupné:

d vy y F‘ = ﬂ -‘
Provozni pocitadlo — od uvedeni do provozu

~

P ~XX = provozni pocitadlo XX -- -- |F‘ ! I » 221133 cykld
P-XX = provozni pocitadlo -- XX — I celkem
P_XX = provozni pocitadlo -- -- XX /

Pocitadlo alarmu — od posledniho servisu
A~ XX = servisni pocitadlo XX -- -- q-1J > 221 alarmi
A-XX = servisni poitadlo - XX -- celkem
A _XX = servisni pocitadlo -- - XX A_cc

Servisni pocitadlo cykly — cykli od posledniho

. 07
servisu
LN\ 12536 cykli

S~ XX = servisni pocitadlo XX -- -- - od
S - XX = servisni pocitadlo - XX -- posledniho
S _XX = servisni pocitadlo - -- XX servisu

Servisni pocitadlo ¢as — dni od posledniho

servisu o e 1536 dni
t~ XX = servisni pocitadlo XX - - | od i
t- XX = servisni pocitadlo - XX -- g posledniho

- e
t XX = servisni pocitadlo - - XX L i2 servisu

! Pozn.: Nuluje pouze servisni technik.!
nulovani se provadi:

Podrzte Sipku nahoru a dold souc¢asné po dobu 10s.
VSechny diody na klavesnici kratce zablikaji.
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6.2. Indikace uplynuti servisniho intervalu

Ovladaci panel FSTronic je vybaven vnitini paméti, ktera zobrazi uplynuti prednastaveného
servisniho intervalu  soucasnym  synchronizovanym  blikanim  vSech diod.
Standardni prednastaveny interval je uplynuti 3000 cykll (viz nastaveni parametru E)
nebo 1 rok (viz nastaveni parametru IE_I;E ) od posledniho servisu (respektive zprovoznéni).
V pripadé signalizace uplynuti servisniho intervalu je nutno vyzvat servisni organizaci k
provedeni servisni prohlidky, ktera uzavér zkontroluje a uvede ovladani opét do standardniho
provozniho stavu. I pfi aktivni signalizaci uplynuti servisniho intervalu zlstavaji veskeré
funkce ovladani neovlivnény —pouze zobrazeni alarm{ je ovlivnéno synchronizovanym blikanim
servisniho intervalu.

7. Hlaseni stavii na funkcnim displeji

‘| Desetinna tecka vpravo dole pulzuje podle toho, jak snima¢ IRC

odpovida na dotaz na polohu. Pokud tecka nesviti nebo pulzuje
nepravidelné, dochazi k ruseni komunikace. V takovém pripadé
zkontrolujte zapojeni a neporusenost datového kabelu IRC
a nastaveni DIP7.
Pokud rychle blika napis STOP - je rozepnuty vstup X2:+, X2:5., nebo drzeno tlacitko STOP
na klavesnici - timto jsou vrata zablokovana.

Pokud jsou vrata ve stavu ,Stop" (to je v klidu), je mozno otacenim tocitka zobrazovat dalsi
informativni hodnoty, viz 6.1 a dale tyto:

g ' 1 f r v v - v - -
lnlm l:‘ Udaj ze snimace DES 2B hexa (napr. 6Hr2) vyjadruje hodnotu pozice
na snimadi.
RO Zobrazeni hodnoty napéti na nizkonapét'ovém obvodu. V pripadé pripojenych

baterii zobrazuje hodnotu napéti baterie. A 24.2 = 24.2V

7.1. Zakladni stavy zobrazované na displeji

T ]

Xy

L™ L Po resetu.
f R o
2) LU ) Po resetu inicializuje.
cCL_O . L . S o, .
3) |l o Vrata jsou v klidovem stavu a stoji (pokud blika - je aktivni STOP viz 7).

4) Vrata referencuji do zaviené polohy
5) Vrata referencuji do oteviené polohy

Otevira.

)]
-
|

3
1
I~

Zavira.

&
-
_2

»Time open" kalibrace ¢asu otevreni — jen v prlibéhu nastaveni.
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10)
11)

12)

13)
14)
15)
16)

17)

18)

19)
20)

21)

FoliF
Foll
A HH
AFd5
L h

o
L L
[ [P
L 1
5 -h
5 i
H IOF
Hir
—
g ]
G
| )
F HH

Otevira , Totman".

Zavira ,Totman".
Cekani na automatické zavreni 88 = sekundy.

Na pozici 1 preblikava ,A/L" tzn. alarm.

Na pozici 2 se zobrazuje:
. ,F' - alarm od vstupu EPS vstup X2:+, X2:10
» ,b" pokud uplynul ¢as vybito, nebo pokleslo napéti aku a neni sit’
* nebo nic
Na pozici 3 se zobrazuje:
. ,d" - alarm od detektoru vstup X2:41-X2:42
* nebo nic
Na pozici 4 se zobrazuje:
. ,S" - alarm SMOKE vstup X2:43-X2:44
* nebo nic

Cuknuti zpét — reverz pfi narazu na prekazku.
Cekani na zavreni po cuknuti XX = sekundy.
V alarmu SMOKE se pozicuje do polohy SMOKE.

Odcasovani SMOKE do alarmu (napf. 12 sekund).

Navrat z alarmu do polohy pred alarmem - otevirani. Pouze pfinastaveni
parametru ,C" =

Navrat z alarmu do polohy pred alarmem — zavirani. Pouze pfi nastaveni
parametru ,C" =1

Cuknuti nahoru po prejeti dolni koncové polohy — ,vycukani*
V alarmu otevira na pozici energency open

Odpocita Cas zavreni energency open
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7.2. Hlaseni chyb na funkcnim displeji

I
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Blika jako zakladni error z dlivodu, Ze nebyla provedena refernce pohonu. Je
nutno vypnout a znovu zapnout pohon a vyvolat referncovani pohonu viz 3.1

Chyba IRC, vypadek komunikace. Zkontrolovat neporusenost a zapojeni
datového kabelu IRC.

Vrata se otevirala delSi dobu, nez je kalibracni ¢as nastaveny pri zprovoznéni.
Z tohoto dlivodu prepnulo softwarové zabezpeceni rozvadéc do stavu ,Stop".
Chyba se nuluje novym popudem k pohybu. Pokud se opakuje, je potreba
provést kalibraci ¢asu chodu znovu, viz bod 3.1.5. Kalibrace ¢asu.

V nékterych pripadech, kde je specificka konfigurace motoru s delSim rozbéhem
pfi zatézi, mlze dojit k castéjsi indikaci této poruchy. Pokud se chyba
opakované vyskytuje pred kalibraci ¢asu, nastavit hodnoty parametru “U” (¢as
rozbéhu) a parametru “y” (oblasti dobehu otevreno) na maximalni hodnoty,
nasledné provést kallbraC| Casu. Po kalibraci ¢asu v provoznich stavech opét
hodnoty “U” a “y” sniZit na pdvodni provozni hodnoty, pfipadné default.

Chyba sméru pohybu, preslo do stopu, nuluje se novym popudem.

K pohybu pfiméje pouze impulz z klavesnice po RESETu kliCovym spinacem
(zamknout a odemknout, jinak klavesnice nereaguje), externi vstupy
jsou blokovany. Pokud se chyba opakuje, nastavte rozvadé¢ znova
(viz3.1.1. - 3.1.5.).

Chyba EEPROM — chyba vnitfni paméti pro ulozeni parametru, koncaku,
pocitadel. Vyskytuje se, pokud po zapisu nesouhlasi data, nuluje se restartem
rozvadéce.

Chyba kontrolniho souctu koncdku IRC - hlidani integrity udajd.
Vyvolano smazanim koncovych poloh a ¢asu nebo vnitfni chybou paméti.
V pripadé vyskytu této chyby nastavte koncové polohy a ¢as znova (viz 3.1.1.
-3.1.5.).

Chyba bezpecnostnlho koncaku IRC. Tato chyba se muze vyskytnout pokud
k rozvadédi, ktery ma nastaveny koncové polohy a cas, prlpOJlme jiny motor
¢i vyménime snimac. V dlsledku toho jsou detekovany polohy mimo nastaveny
rozsah. Pri vyskytu této chyby nastavte koncové polohy snimace znova
(viz 3.1.).

Chyba kalibrace otevreni: kalibrace nebyla viibec nastavena, nesouhlasi
kontrolni soucet. Pfi vyskytu této chyby provedte kalibraci ¢asu (viz 3.1.5.).

Overload error — Doslo k pretizeni pohonu. Chyba se nuluje novym popudem k
pohybu. Pokud se opakuije, je potreba provést kalibraci ¢asu a momentu znovu,
viz bod 3.1.5. Kalibrace ¢asu a momentu.

Chyba momentu — Zastavilo pretizenim pohonu. Chyba se nuluje novym
popudem k pohybu. Pokud se opakuje je nutno upravit nastaveni sily motoru
nebo, je potreba provést kalibraci ¢asu a momentu znovu, viz bod 3.1.5.
Kalibrace ¢asu a momentu.

Aktivace vstupu ,padova brzda" (vstup X1:13 a X1:14). PouZito pro snimac
zamku vrat viz. 1.4
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8. Hlaseni chyb na frekvencnim meénici

Seznam chyb ménice - viz manual frekvencniho ménice YASKAWA AC ménic V1000.

V pripadé zobrazeni chyby “OC” (over current) nebo “SC” (short circuit) okamzité odpoijit kabel
motoru a zkontrolovat, zda nedoslo ke zkratu.

Pokud se chyba opakuje i pfi odpojeném kabelu od motoru, pak doslo k poskozeni ménice.

9. Svorkovnice
9.1. Svorky na DPS v jednotce svorkovnice X1

4-10 neobsazeno, bez funkce
13, 14 »padova brzda"“ — vstup blokace zamku
PE, N, LP, L1, L2, L3 vnitfni propojeni rozvadéce

9.2. Externi - svorky na DPS v jednotce (svorkovnice X2)

a) strana vstupl (horni ¢ast svorkovnice X2)
Svorky oznacené ,+" jsou spolecné (+24 V), vstupy se aktivuji pripojenim k ,,+".

OSE - opticka lista

+ (B) +12V (hnéda prijimac a vysilac)
- (W) oV (bila prijimac a vysilac)
-0 (G) vystup (zelena prijimac a vysilac)

1 +24V pro napajeni fotobunék a externich zarizeni

: oV pro napajeni fotobunék a externich zarizeni

2 ,INFRA DOLNI” - rozpinaci kontakt infrazévory pro zavirani

+ +24V

3 ,INFRA HORNI” - rozpinaci kontakt infrazavory pro otevirani —

proti zataZzeni. Slouzi také k pripojeni bezpecnostniho
kontaktu priichozich dvefi — tzn. vzdy pFi chodu a rozpojeni
kontaktu zastavi (necouva).

+ +24 V

4 OTEVRI - spinaci kontakt

+ +24 'V

5 STOP - rozpinaci kontakt - POZOR — slouZi pouze jako nouzovy
vstup STOP, nepripojovat Zadné provozni blokace chodu -
provozni blokace pripojovat pouze na horni infra

+ +24V

6 ZAVRI - spinaci kontakt

+ +24 V

7 IMPULS - spinaci kontakt (step by step)

+ +24V

R
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O +

+

10
+

11
+

12

+

TAH - spinaci kontakt (vzdy otevre, a pokud bezpecnostni prvky dovoli,
po odcasovani zavre)

+24 V

,EMERGENCY OPEN” - spinaci kontakt (po aktivaci pfi alarmu
otevre do polohy nastavené Par 9", odCasuje dobu Par ,A" a zavre
alarmovym zavienim

+24 'V

VSTUP EPS - volitelné dle parametr( (parametr E logika EPS)
+24 V

RESET - spinaci kontakt - resetuje jednotku

+24 'V

ZAMEK SPINACE KONTAKT NA PANELU - pokud je alarm hlasica,
udéla reset

+24V

Zbyvajici vstupy jsou vyvedeny na silovou svorkovnici X1.

b) strana vystuptli (dolni ¢ast svorkovnice X2)

26 majak 0V

27 majak +24V

Maximalni zatiZzeni vystupu majak 24VDC/1A

28 alarm NO

29 alarm NC

30 alarm COM

31 relé COM (pro svorky X2:32 az X2:38)

32 neni 230V - vystup dle nastaveni [l |

33 vybiti AKU — vystup dle nastaveni |!' - E

34 bezpecnostni koncové spinace — vystup dle nastaveni |;' -

35 ~padova brzda"“ — zamek vrat - vystup dle |!' M

36 nastaveni mezipoloha 1 - vystup dlenastaveni |, r~5

37 otevreno - vystup dlenastaveni |!' - E

38 zavieno - vystup dle nastaveni |~ 1

Maximalni zatiZzeni vystupd X2:32 az X2:38 -max.60V DC/AC, 1A jednotlivé, 5A celkové

39 kontaktniliSta 8k2 - OV (pro pfipojeni kontaktniliSty uzaviena smycka 8,2 kQ
mezi X2:39 a X2:40)

40 kontaktni liSta 8k2 - +24V (pro pripojeni kontaktni listy uzaviena smycka 8,2 kQ
mezi X2:39 a X2:40)

41 hlasice 0V (pro pripojeni hlasi¢li uzaviena smycka 4,7 kQ mezi X2:41 a X2:42)

42 hlasice +24V (pro pfipojeni hlasi¢l uzaviena smycka 4,7 kQ mezi X2:41 a
X2:42).

43 Funkce alarmu ,Smoke" — pri aktivaci hlasiCe se vrata nejprve
oteviou na definovanou polohu a po odpocitani se uzavrou.
hlasice pro funkci alarmu ,Smoke" 0V (pro pfipojeni hlasi¢d uzaviena

44 smycka 4,7 kQ mezi X2:43 a X2:44)

hlasice pro funkci alarmu ,,Smoke" +24V (pro pfipojeni hlasi¢l uzaviena
smycka 4,7 kQ mezi X2:43 a X2:44)
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9.3. Silova svorkovnice (svorkovnice X4) FSTronic IRC-FI

L, N, PE napdjeni 1 x 230 V TN-S
2

1,2,3 faze motoru

S stinéni kabelu motoru — propojeno se zemnénim
PE zemnéni kabelu motoru

4 stinéni snimace polohy IRC

5,8 napajeni snimace polohy IRC

6,7 vystupni signal snimace polohy IRC

10. Ovladaci panel
10.1. Klicovy prepinac - zamek

« Zamek ovladani na panelu v pozici 0 = tlacitka ,Otevrit" a ,Zavrit" jsou blokovana,
pripadné blokuje i externi vstupy, viz nastaveni DIP 5 bod 5.2

- P¥i aktivaci alarmu od hlasi¢l — vypnout a znovu zapnout klicem = reset alarmu

10.2. Popis ovladaciho panelu

Somati g s e e
system s.r.o. www.somati-system.cz
OTEVRIT
STOP
ZAVRIT
A OTEVRIT = otevirani vrat
e« STOP = zastavi pohyb vrat, trvalym drzenim po dobu 10s je
aktivovan reset alarmu od hlasicd

¥ ZAVRIT = zavirani vrat
Na ovladani FSTronic je instalovana klavesnice s tlacitky Otevrit, Stop, Zavrit. Na klavesnici

jsou LED diody, které zobrazuji veskeré stavy, ve kterych se mlze ovladani nachazet,
takze obsluha vrat miZe jednoduse zjistovat stavy a pfipadné alarmy vrat.

www.somati-system.cz
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10.2.1. Popis jednotlivych diod:

O Pokud dioda trvale sviti, je ovladani aktivni.

Pokud dioda blika (0,5s — 0,5s), jsou vrata v pohybu.
Pokud dioda blika rychle (0,1s — 0,1s), bézi ¢as zpozdéni pohybu
vrat. Pokud dioda nesviti, je vypnuty klicek — klavesnice neni aktivni.

Normalné dioda nesviti ani neblikda. Pokud dioda blika, doSlo k aktivaci spodni
bezpecnostni listy OSE. Pokud neni spodni bezpe€nostni lista nainstalovana, blikala by dioda
stale (Ize deaktivovat pomoci DIP8 do pozice OFF).

[+~| Normalné dioda nesviti ani neblika. Pokud dioda blika, dolo k aktivaci dolni nebo horni

infra (bezpecnostniho prvku). Pokud neni dolni infra nainstalovana, blikala by dioda
stale (Ize deaktivovat pomoci DIP1 do pozice ON). Pokud neni horni infra instalovana,
blikala by dioda stale (Ize deaktivovat pomoci DIP2 do pozice ON).

Pokud dioda 1x kratce blikne, doslo k aktivaci dolIni infra.

Pokud dioda 2x kratce blikne, doslo k aktivaci horni infra.

V pripadé soubéhu aktivace obou infra se zobrazuji oba stavy postupné, tzn. 1x blikne
— pauza — 2x blikne.

Normélné dioda ! nesviti ani neblikd. Pokud dioda blika, doslo k aktivaci nékterého
z alarmd, viz nize 10.2.2

Pri souc¢asném blikani vSech diod uplynul servisni interval (viz bod 6.2.).

10.2.2. Pfehled alarmil

Pokud dioda ! 1x kratce blikne, doslo k aktivaci EPS (pozarni alarm bud’ od centralni
pozarni signalizace, nebo od lokalnich detektorl). Pokud jsou instalované lokalni
detektory, je nutné pro zruseni alarmu ovladani provést vypnuti a znovu zapnuti klicového
vypinate na panelu, nebo podrzet tlacitko STOP klavesnice po dobu 10s = RESET
detektoru. Pokud je alarm od centralni pozarni signalizace, dojde ke zruseni alarmu ovladani
automaticky, pokud centralni pozarni signalizace tento alarm zrusi — neni nutné provadét
RESET klicovym spinacem.

Pokud dioda ! 2x kratce blikne, doslo k vypadku napajeni ze sité 1 x 230 V.

Pokud dioda ! 3x kratce blikne, signalizuje, Ze jsou Spatné baterie, napéti na ¢lancich
baterie pokleslo pod 22,0 V.

Pokud dioda ! 4x kratce blikne, doslo k aktivaci bezpe¢nostniho koncového spinace,
tj. vrata prejela nékterou ze svych standardnich koncovych poloh. Je nutno provést
servisni zasah.

Dioda ! 5x kratce blikne, pokud doslo k aktivaci bezpecnostni padové brzdy. Je nutno
provést servisni zasah. V tomto pripadé dojde k zablokovani tlacitka ,Zavrit", vrata je
mozno ovladat pouze ve sméru ,Otevrit", a to v rezimu ,Mrtvy muz". Pro odblokovani
padové brzdy je nutno se zvySenou opatrnosti vrata otevrit o cca 5 cm, ¢imz by se méla
padova brzda odblokovat. Dale je nutné provést deaktivaci mikrospinace na padové
brzdé (viz manual dodané padové brzdy). Tuto operaci mdze provadét pouze proskolena
osoba k tomu opravnéna. V kazdém pripadé je nutno provést servisni zasah na
mechanice vrat pro zjisténi priciny, pro¢ doslo k aktivaci bezpe¢nostni padové brzdy.

. ST
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- Dioda ! 6x kratce blikne, Nebyla provedena refernce, mohlo dojit k prerusni
referencovani vstupem do ,dir", pripadné doslo k alarmu frekvencniho ménice. Je nutné
zkontrolovat nastaveni parametru ,r* (typ motoru). Pokud je vSe nastaveno spravne
a chyba se opakuje, je nutno kontaktovat servis, jedna se o pretizeni frekvencniho
meénice.

V pripadé soubéhu aktivace vice alarmd se zobrazuji jednotlivé alarmy pfislusSnym poctem
kratkych bliknuti s malou pauzou mezi nimi. (napr. 2x kratce blikne — pauza — 4x kratce blikne
tzn. doslo k vypadku napajeni ze sité a soucasné je aktivovan bezpecnosti koncovy spinac).

Soucasné blikani vSech diod indikuje uplynuti servisniho intervalu (viz bod 6.2.)

11. Pravidelné preventivni prohlidky
11.1. Rozvadeéc

Soucast Kontrolovat Provedeny Ukon cyklus

Uvolnéné Srouby

Svorkovnice . . Dotahnout 1 rok
Uvolnené konektory

Stykade, relé U.vol|’1e|je spoje Dcl)ta[\nout 1 rok
Vizualni kontrola Vymena po kontrole

11.2. Baterie — povinna udrzba uzZivatelem

Zanedbanim povinné péce hrozi ztrata funkce pfi vypadku elektrické sité.

Soucast Kontrolovat Provedeny ukon cyklus

) Doba drZeni vrat v oteviené poloze | Vypnuti  privodniho
Akumulator(y) |do vybiti baterie — minimalné 30| napéjeni, pfipadné
FSTronic minut. Zaruka u akumuldtord pro|vymeénit baterie
bezpecnostni zarizeni je jeden rok. | za zcela nové!

1 rok

Soucasti ovladaciho panelu FSTronic IRC-FI je zalozni zdroj, ktery je vybaven hermetickymi
PB akumulatory. Pro jejich bezpecny provoz plati nasledujici pokyny:

Predpokladem pro dosazeni pIné Zivotnosti hermetickych Pb akumulatord (u béznych typ( je
cca 5 let pri optimalni provozni teploté 15-20° C) je zejména jejich spravné nabijeni. To je
zajisténo nabijecim obvodem FSTronic za predpokladu, Ze je zajisténo napajeni ovladaciho
panelu ze sité. V pripadé ztraty napajeni ze sité na dobu delsi jak 2 hodiny odpojte baterie
odpojenim konektoru tak, aby se nevybijely napajenim ovladaciho panelu — nutno zaizolovat
konektor baterie plastovou krytkou (viz bod 3 — uvedeni do provozu). Za normalnich
provoznich podminek je akumulator hermeticky uzavren, z bezpecnostnich zatek nic neunika
a akumulator Ize provozovat v libovolné poloze. Pro zachovani bezpecnostni funkce zatek
(napf. pro prlpad poruchy nabijece) je potreba ponechat volny prostor pred horni stranou se
zatkami. SniZovani 2|votnost| Pb akumulatord zpusobUJe také hluboké vybijeni. PFi trvalém
vybiti akumulatoru mdze dojit az k jeho poskozeni. Nové akumulatory jsou dodavany ¢astecné
nabité. Optimalni skladovaci teplota je 15-20° C. Pri skladovani musi byt zatéz od- pojena!
Pred skladovanim je tfeba akumulator nabit. Pfi dlouhodobém skladovani je vhodné za
uvedené teploty akumulator nejméné jednou za 9 mésicl dobit, pfi vyssi teploté Castéji. S
vyssi teplotou znatelné klesa celkova Zivotnost Pb akumulatord.

i
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11.3. Bezpecnostni pokyny pro hermetické Pb akumulatory

+ Dbejte na spravnou polaritu — neprepolujte, kontakty udrzujte v Cistoteé.

+ Pouzivejte je pouze pro elektrické spotiebice, které jsou pro né urceny.

+ Hermetickymi Pb akumulatory nelze nahrazovat bézné automobilové
nebo motocyklové baterie.

+ Dochazi-li k prebijeni akumulatoru i pfi pouzivani originalniho nabijece, znamena to,
Ze nabijeC je poskozen. Vadny nabije¢ okamZité vyrad'te z provozu a predejte do opravy
odbornému servisu.

+ K nabijeni se nesmi pouzivat nabijece pro bézné automobilové
nebo motocyklové baterie, ani nabijece pro NiCd, NiMh nebo jiné druhy
akumulatort.

« Akumulatory chrante pred zkratem, nepretézujte, nezahrivejte, nevhazujte do ohng,
neotevirejte, nedeformujte, ani jinak neposkozuijte.

« Staré akumulatory odevzdejte do sbéru.

Na akumulatory poSkozené nespravnym pouzivanim nebo pri nedodrzeni uvedenych
zasad se nevztahuje zaruka! Pro zjisténi priCiny zavady reklamovaného akumulatoru
si prodejce vyhrazuje pravo pozadovat prezkouSet konkrétni podminky provozu.
Pfi zjisténi ne- spravnych podminek bude ictovana prace spojena s jejich kontrolou a
mérenim.

12. Obvodova schémata

12.1.FSTronic IRC-FI - zakladni pripojovaci svorkovnice X4
12.2.FSTronic IRC-FI - zakladni deska DPS

12.3.FSTronic IRC-FI — motor se snimacem IRC

12.4.FSTronic IRC-FI - pfipojeni pozarnich cidel

12.5.FSTronic IRC-FI — pridavny bateriovy modul

12.6. FSTronic IRC-FI - pripojeni ose + bezpecnostni kontakt dveri
12.7.FSTronic IRC-FI - zapojeni svételnych clon

12.8.FSTronic IRC-FI - pripojeni optozavory a Cidla blokace zamku
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12.1. FSTronic IRC-FI
ZAKLADNI PRIPOJOVACI SVORKOVNICE X4

FSTRONIC IRC-FI

o
< =3
§ e —
o — ﬁ
=
: !
- I | ..

X4

MPE
a

L ¥ —Q B+

=

NAPAJENI KABEL KABEL AKU 24WI7-10AN AKU 24VIT-10DAN
230visDHzZ MOTOR SNIMACE IRC Zakladnl pfidavny
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12.2. FSTronic IRC-FI
ZAKLADNI DESKA DPS
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12.3. FSTronic IRC-FI
MOTOR se snimacem IRC

terminal X4
motor snimac
&
11213)S|= 4151678
FSTronic IRC-FI :
SEEER Zlo|<|a|x
SEECS Zlx[x[x|x
) [7p]

bily
Zluty
zeleny
hnédy

g
M
3~ |
SKg 63-6B

motor EPO :

\f-'-“ﬂfﬁ,%‘ .

NS www.somati-system.cz
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12.4. FSTronic IRC-FI
PRIPOJENI POZARNICH CIDEL

terminal X2

% 27|2s 2 Osolm 32 33 3% 3% 3 3 aa|39 w|414}|430[‘

222222222222 21222222| X2

X2:42 X2:41 X2:42 X2:41 X2:42 X2:41
® ® ® ®
SENSOR-'SLOTY SENSOR'SLOTH SENSOR-SLO
APOLLO'Series 659 D+HY B401RY

H+ Remote H.
indicator

indicator ‘
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12.5. FSTronic IRC-FI

a4

A4

PRIPOJENI PRIDAVNEHO BATERIOVEHO MODULU
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12.6. FSTronic IRC-FI
PRIPOJENI OSE + BEZPECNOSTNI KONTAKT DVERI

FSTRONIC DES RELE V3_0

O e

i3ao8y N

[T

dsia

g A700000d

b
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12.7. FSTronic IRC-FI

Zapojeni rliznych typ( svételnych clon

Cegard Mini SY2000:

Cegards Mini SY2000

RX
= o
MODRA (GND(OV) o =
HMEDA (USP) - 1 | < | <[]
) | = % ] % o=
CERMA (OUTPUT) - 2 NG = s
oo E ] Eoe
QSTATNI NEZAPOJENO

LIGI-07 OSE:

LIGI-07 OSE

PRIJIMAC WY SILAC

Xi

nutno aktivovat vstup OSE- DIP 8 na ON

TX
MODRA (GND{DV)
HMEDA (USP) - 1
BILA (wyska) - 1 = 1,582m, nezapojeno = 1,822m
OSTATHI NEZAPOJENC

X2

S22 . S2EE <« MODRA (OVIGND) - -W

= =] el g 2 I

= HE = FH = HNEDA {10-30vVDC) - 1
CERNA (OSE) - O G
BILA (Sync) - propojit

www.somati-system.cz
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GridScan PRO SY 2000 FSS:

GridScan PRO SY 2000 FSS

o I P o = MODRA (GND@V) - -W
L|<ojlwl Ela2

R EEE HNEDA (USP} - 1

[t

CERMA (FSS) - © G
BILA (TEST) - 1

QOSTATNI NEZAPOJENO

X2

nutno  aktivovat wvstup OSE- DIP 8 na ON

GridScan PRO SY 2000 LO:

GridScan PRO SY 2000 LO

MODRA  (GND{OW)
HMEDA (USP) - 1

< = é =L = {=4=3

=l =2 852 CERMA (FS5) - 2

il 2wl =

H m o 2| w| SEDA ( SELECTABLE LOGIC ) - -

QSTATHNI NEZAPOJENO

X2
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GridScan MINI FSS:

GridScan/MINI  FSS

GRS/Mini — aa - bbbb - cec, dd, e, f, gg, hh

e =F
PRIJIMAC
g ‘ZI é MODRA  (GHND(OV) - W
F=|5| S HMEDA (USP) - 1

CERMA (FS5) - O G
BILA (Test input) - 1

X2

nutno aktivovat vstup OSE- DIP 8 na ON

GridScan MINI PNP/NPN:

Gridscan/MINI - PNP/NPN

GRSMini — aa — bbbb — ce, dd, e, f, gg, hh

e =N

PRIJIMAC

MODRA (GND(OV) - -W
HMEDA (USP} - 1

CERNA
MODRA
HNEDA
SEDA

CERMA (F55) - O G
BILA (Test input) - 1

X2

www.somati-system.cz
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12.8. FSTronic IRC-FI
Pripojeni optozavory WL 280-2P1131:

WL 280-2P1131

CERVENA
MODRA
HNEDA

Pripojeni Cidla blokace zamku — indukcni Cidlo OMRON EA2-M12:

OMRON EAZ-M12

ZELENA,

BILA

(R
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